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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

ZAKUP | MONTAZ ULICZNYCH LAMP SOLARNYCH NA TERENIE

Roboty budowlane w zakresie: Instalowanie urzadzen o$wietlenia zewnetrznego
CPV 45316100-6

1.WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem specyfikacji jest zbior wymagan dotyczacych wykonania i odbioru rob6t (wraz z zakupem) w
zakresie budowy instalacji solarnej do zasilania o$wietlenia w ramach dla inwestycji polegajacej na budowie
placu zabaw, sitowni zewnetrznej, wraz z malg architekturg , zagospodarowanie terenu zielenia, przebudowy
przytacza wody opracowania w ramach zadania inwestycyjnego pn.: "Projekt aktywnos$é i dobra energia dla
wszystkich — plac zabaw i rekreacji dla dzieci i dorostych — Budzet Obywatelski”. Zagospodarowanie terenu
obejmuje wschodnig cze$¢ dz. ew. 205/2 na terenie Szkoly Podstawowej nr 14 przy al. Jachowicza 20 w Ptocku.

1.3. Zakres Stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest zatacznikiem do dokumentéw przetargowych przy zlecaniu i
realizacji instalacji o$wietlenia solamego.

1.4. Zakres robét objetych ST

Zakres robot objetych specyfikacjg obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajace wykonanie instalaciji solarnych
do zasilania o$wietlenia zgodnie ze zgloszeniem zamiaru rozpoczecia robét budowlanych wiw instalacii:

- posadowienie fundamentéw i skrzynki na akumulatory

- montaz stupéw wraz z elementami systemu solarnego

- montaz opraw o$wietleniowych, modutow fotowoltaicznych

1.5. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi normami.

1.6. Ogéine wymagania dotyczace robét

Prace powinny byé prowadzone przez pracownikéw posiadajgcych odpowiednie zaswiadczenia
kwalifikacyjne. :
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodno$¢ rob6t ze specyfikacja. Ponadto
Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniem Inwestora i Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania

Materiaty do wykonania w/w robét stosowa¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami prawa, normami oraz
zasadami wiedzy technicznej. Dostawa materiatéw przeznaczonych do robét elektrycznych powinna nastapié¢ .
dopiero po odpowiednim przygotowaniu miejsca montazu.

W czasie transportu i sktadania korice wszystkich rodzajéw kabli i przewodéw powinny byé zabezpieczone przed
wplywami Srodowiska. Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga sig $wiadectwo jakosci, np.: aparat,
przewody, urzadzenia prefabrykowane czy techniczne, nalezy dostarcza¢ wraz ze $wiadczeniami jakosci, kartami
gwarancyjnymi lub protokétami odbioru technicznego.

2.2. Materialy podstawowe
Podstawowe materiaty przy budowie to:

- wysoko$¢ catej lampy 5,5m

- wysokos$¢ masztu: 5m lub 6m

- wysokos¢ zrodia swiatta LED: 5m

- Zrédto $wiatla (BI): 15W- 40 np. diéd Bridgelux lub podobne
- wymiary oprawy :725x355x280mm

- strumien $wietiny: 2100-2400Im

- §ciemnianie lampy : tak

- barwa $wiatta (biata chtodna): 5000-6000K

- trwato$¢ zrodet $wiatta: 50 000h

- napigcie zasilania; 12V

- pojemnosé akumulatoréw: LiFe04 litowy 170WH/12.8V,1000cykli
Warunki pracy:




- temperatura -20°C ~ 60°C

- wilgotno$é 10% ~ 95%

- moc modulu fotowoltaicznego: 50W

- wymiary panela : 675x595x62mm

- mikroprocesorowy regulator pracy lampy: tak
- Czujnik ruchu: tak zasieg 8m

- stopieni ochrony: IP 67

- czas tadowania akumulatoréw:

- lato 4h

- zima 12h

- okres autonomii systemu:1- 2dni w zaleznosci od wyboru trybu
- kolor podstawowy: stup stalowy

- fundament prefabrykowany:

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania

Roboty ziemne moga byé wykonywane rgcznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego zaakceptowanego przez
Inwestora i Inspektora Nadzoru. Wykonawca powinien dysponowaé sprzgtem sprawnym technicznie,
przewidzianym do tego typu robdt. Roboty ziemne wykonywane w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych
winny byé wykonywane rgcznie.

llos¢ i jakos¢é sprzetu powinna gwarantowaé wykonanie robét zgodnie z zasadami okreslonymi dokumentacija,
techniczng i przewidywanym terminem realizacji.

3.2. Sprzet do wykonania o$wietlenia drogowego

Wykonawca przystgpujacy do robét winien wykazaé sie¢ mozliwoscig korzystania z nizej
wymienionego sprzegtu:

- podno$nik montazowy samochodowy hydrauliczny 12m, - koparka 0,15mt,

- Zuraw samochodowy 6t,

- podnos$nik montazowy samochodowy hydrauliczny 12m, - reczny sprzet mechaniczny,

4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania

Materialy przewidziane do wykonania robét moga byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu z
zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Dla materiatéw diugich nalezy stosowac przyczepy diuzycowe, a
materiaty wysokie nalezy zabezpieczy¢ przed przewr6ceniem oraz przesuwaniem. W czasie transportu,
zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury nalezy przestrzega¢ zalecer wytworcow.

4.2. Srodki transportu

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia drogowego winien posiada¢ /mie¢
mozliwos¢ z korzystania/ z nastepujacych $rodkéw transportu:

- samochéd dostawczy do 0.9 t,

- samochéd skrzyniowy,

- przyczepa diuz. do samochodéw do 4,5t.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogéine

Prace nalezy wykona¢ zgodnie z lokalizacja wg mapy geodezyjnej, zgloszeniem robét, przedmiarem robét,
obowigzujacymi przepisami wykonania i odbioru rob6t oraz normami.

Pracownicy zatrudnieni przy budowie powinni bezwzglednie zna¢ i przestrzega¢ zasady bezpieczenstwa. Przed
przystapieniem do pracy powinien byé przeprowadzony instruktaz z zakresu bhp, w czasie, ktérego nalezy
szczegdlowo omoéwic¢ zagrozenia mogace wystapi¢ przy wykonywanych pracach. Prac montazowych nie wolno
wykonywaé w warunkach zwigkszajgcych zagrozenie wypadkowe tj.:

- 0 zmroku

- podczas burzy

- W niesprzyjajacych warunkach atmosferycznych

Szczegblng ostroznosc nalezy zachowac przy pracy w poblizu innych czynnych linii elektroenergetycznych albo
przy skrzyzowaniu z nimi.

5.2. Montaz fundamentéw

Prace ziemne moga by¢ wykonywane tylko po doktadnym ustaleniu ciggéw instalacji podziemnych i uzyskaniu
zgody wlasciciela terenu. Wykopy powinny byé ogrodzone i oznaczone tablicami ostrzegawczymi i tasma
ochronng. Wykop nalezy wypetni¢ gruntem zwirowo-piaskowym z zageszczeniem do id=0,5. Zaggszczenie takie
uzyskuje sig stosujac 10- cio centymetrowe warstwy piasku i zwiru, ktére nastepnie utwardza sie odpowiednim
ubijakiem.

Minimalna gesto$¢ zasypki 17 kN/m3.




uzyskuje si¢ stosujac 10- cio centymetrowe warstwy piasku i zwiru, ktére nastepnie utwardza sie odpowiednim
ubijakiem.
Minimalna gesto$é zasypki 17 kN/m3.

5.3. Montaz stupéw

Dolng cze$¢ stupa (cokét) osadzié na fundamencie i dokreci¢ $rubami mocujacymi. Gérng cze$é zamocowaé na
dolnej za pomoca $rub mocujacych i przy wykorzystaniu sprzetu dzwigowego.

Sprawdzi¢ pion ustawienia stupa. Nie zachodzi potrzeba uziemiania stupéw.

5.4. Montaz paneli PV

Podtaczy¢ przewody do paneli zachowujgc odpowiednia polaryzacje. Nastepnie przymocowaé konstrukcje paneli
w odpowiednim miejscu stupa wraz z panelami.

5.5. Montaz opraw

Przed montazem opraw nalezy uprzednio zamontowaé wysiegnik oraz przeprowadzi¢ przez niego przewody
zasilajgce oprawy. Nastepnie do opraw wprowadzi¢ przewody i je podigczyé zachowujac odpowiednia
polaryzacje. Zamocowa¢ oprawe na wysiegniku pod katem nachylenia wskazanym w projekcie, ustawi¢ oprawe w
strong placu zabaw.

5.6. Montaz akumulatoréw

Akumulatory nalezy zamontowaé w obudowie przy fundamencie stupa w pozycji poziomej, po uprzednim
wyloZeniu izolacjg termiczng obudowy. Akumulatory polaczyé szeregowo. Nastepnie podtaczy¢ odpowiednie
przewody do uprzednio zaprogramowanego sterownika. Sterownik zamontowaé tak, aby umozliwié tatwy dostep
do niego przez drzwiczki rewizyjne. Zabezpieczy¢ drzwiczki otworu rewizyjnego przed nieupowaznionym
otwieraniem za pomoca specjalnych wkretow.

5.7. Ochrona od porazen
Nie projektuje si¢ ochrony przeciwporazeniowej, poniewaz instalacja hybrydowa pracuje przy napieciu
bezpiecznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéine zasady kontroli jakosci rob6t

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagniecia zalozonej, jakoéci wykonywanych robét. Wykonawca winien wykonaé
petny zakres badari na budowie w celu wskazania zgodnosci dostarczonych materiatow i realizowanych robét z
niniejszg specyfikacja. Wykonawca przed przystapieniem do badar winien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o
rodzaju i terminie badania.

W oparciu o przeprowadzone badania Wykonawca przedstawia na piémie wyniki badar.

Wykonawca powinien powiadomié na pismie Inspektora Nadzoru o zakorczeniu kazdej roboty zanikajgcej
(zasypywanie wykopéw z fundamentem), ktora moze kontynuowaé dopiero po stwierdzeniu zatozonej jakosci.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Wykonawca przed przystapieniem do robét powinien uzyska¢ od producentéw deklaracje zgodnosci CE, jezeli
dotyczy, zadwiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materiatéw.

Na zgdanie Inspektora Nadzoru, nalezy dokonaé testowania sprzetu posiadajgcego mozliwosé nastawienia
mechanizméw regulujacych i przedstawié $wiadectwa testowania.

6.3. Badania w czasie wykonywania robét

Badaniom w czasie wykonywania robét powinny podlegac te fragmenty instalagii, ktore beda niewidoczne lub
bardzo trudne do sprawdzenia po zakoriczeniu rob6t montazowych. Przy przewodach sprawdzenie polega na
stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm przedmiotowych lub dokumentéw wedtug ktorych zostaty
wykonane, na podstawie deklaracji zgodnosci CE, atestow protokotéw odbioru albo innych dokumentow.
Nalezy takze dokonaé;

- sprawdzenia ciggtosci zyt roboczych oraz zgodnosci polaryzacji,

- sprawdzenie poprawno$ci montazu stupéw, konstrukcji pod moduty fotowoltaiczne oraz opraw

oraz ich wta$ciwego ustawienia,

- pomiaréw natezenia oéwietlenia na drodze.

6.4. Badania po wykonaniu robét

W przypadku pozytywnych wynikéw pomiaréw i badari wykonanych przed i w czasie wykonywania robét, na
wniosek Wykonawcy Inspektor Nadzoru moze wyrazi¢ zgode na nie wykonywanie badan po wykonaniu robét.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje i dodatkowe ustalenia wynikfe w czasie budowy,
akceptowane przez Inspektora Nadzoru.




Paas

8. ODBIOR ROBOT

Przy przekazywaniu o$wietlenia drogowego do eksploatacji Wykonawca robét zobowigzany jest
dostarczy¢ zamawiajgcemu nastgpujace dokumenty:

- protokoty odbioru robét zanikajacych,

- atesty, certyfikaty, deklaracje zgodnos$ci uzytych materiatéw

- instrukcje montazu lub eksploatacji istotnych elementéw

- wypetniony dziennik budowy (w przypadku gdy jest prowadzony),
- kosztorys powykonawczy - jezeli wymaga tego umowa.

Odbior robot odbywac sig powinien w oparciu o:

- przepisy prawa budowlanego,

- terminowo$¢ wykonania rob6t,

- warunki techniczne odbioru robét,

- przepisy bezpieczeristwa i higieny pracy.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

1. PKN-CEN/TR 13201-1:2007 O$wietienie drég - Cze$é 1. Wybdr klas oswietlenia.

2. PN-EN 13201-2:2007 Oswietlenie drég - Cze$¢ 2. Wymagania o$wietieniowe.

3. PN-EN 13201-3:2007 Oswietlenie drég - Czeé¢ 3. Obliczenia parametréw oswietleniowych.
4. PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania badan
przy odbiorze.

5. PN-EN 60598-1 Oprawy o$wietleniowe - Cze$¢ 1: Wymagania ogéline i badania.

6. PN-EN 40-1:2002 Stupy o$wietleniowe - terminy i definicje

7. PN-EN 40-3:2004 Stupy oéwietleniowe

8. PN-EN 40-5:2004 Stupy o$wietleniowe

9. PN-EN 60904-1:2007 Elementy fotowoltaiczne

10. PN-EN 61215:2005 Naziemne moduty fotowoltaiczne (PV) z krzemu krystalicznego

11. PN-EN 61727:2002 Systemy fotowoltaiczne (PV)

10. UWAGI

Przy realizacji prac nalezy:

- w czasie prowadzenia prac nalezy przestrzegaé przepisy BHP,

- roboty prowadzi¢ w spos6b wykluczajacy zagrozenie i utrudnianie ruchu,
- wej$cie w teren uzgodni¢ z wiascicielem terenu,

- po zakoriczeniu prac teren doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.




